FICHA TECNICA ES

ANTIDRONES Y ROBOTICA - PATRULLA AUTONOMA

D-DOG

L2 Capa - Observacion y patrulla

Un robot cuadrupedo de patrulla que lleva camaras diurnas y nocturnas a los puntos ciegos aras de

suelo e informa a su sala de control.

VENTAJAS CLAVE ESPECIFICACIONES
01  Cubrelos puntos ciegos Plataforma Robot cuadrupedo de patrulla
Lleva una camara al terreno que una camara fija no
Navegacion Autonoma, SLAM + LiDAR, evitacion de

02

03

puede ver.

Patrulla de diay de noche
Rondas autéonomas con evitacion de obstaculos y
funcionamiento silencioso.

Parte del sistema
La capaterrestre de D-Fence SPECTRA, que
informa a su sala de control.

COMO FUNCIONA

01

02

03

04

Cartografiar
El robot cartografia el lugar con SLAMy LiDAR.

Patrullar

Recorre suronda de forma auténomay esquiva
obstaculos.

Observar

La carga util de camaras transmite video de diay de

noche.

Informar

Los operadores siguen laimagen y toman el control

remoto cuando es necesario.
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Alcance operativo
Interfaz de carga util

Cargas utiles

Conciencia situacional

Control

obstaculos
Hasta 10 km
Hasta 15 kg

Modulares: camaras (incl. PTZ biespectral),
sensores, antenas

360°, diay noche; camaras térmicas

Control remoto completo; integracién con
sistemas de control

Las especificaciones pueden cambiar sin previo aviso. Edicion 10/2026 - 1/2



TEXTO PARA PLIEGO

1. GENERALIDADES

El sistema sera D-DOG de D-FENCE Electronic Fencing and Security Systems Ltd. (gestion de calidad certificada 1ISO 9001:2015), o
un equivalente aprobado que cumpla todos los requisitos de esta seccion.

2. FUNCION

Un robot cuadrupedo de patrulla que lleva camaras diurnas y nocturnas a los puntos ciegos a ras de suelo e informa a su sala de
control.

3. EL SISTEMA DEBERA OFRECER
o Navegacion autonoma: SLAM + LiDAR.
o Evitacion de obstaculos: Sensores avanzados detectan los obstaculos y los rodean.
o Conciencia de 360°: De dia y de noche, con cargas Utiles de camaras térmicas.
o Bajo nivel de ruido: Funcionamiento silencioso para patrullas discretas.
o Cargas utiles modulares: Camaras, sensores y modulos de comunicacion.
o Todo terreno: Robusto y construido para durar.

o Control remoto: Control remoto completo e integracién con sistemas de control.

4. REQUISITOS TECNICOS
o Plataforma: Robot cuadrupedo de patrulla
o Navegacion: Autonoma, SLAM + LiDAR, evitacion de obstaculos
o Alcance operativo: Hasta 10 km
o Interfaz de carga util: Hasta 15 kg
o Cargas utiles: Modulares: camaras (incl. PTZ biespectral), sensores, antenas
o Conciencia situacional: 360°, diay noche; camaras térmicas

o Control: Control remoto completo; integracion con sistemas de control

5. SECUENCIA DE DETECCION
1. Cartografiar: El robot cartografia el lugar con SLAMy LiDAR.

2. Patrullar: Recorre su ronda de forma auténoma y esquiva obstéaculos.
3. Observar: La carga util de camaras transmite video de diay de noche.

4. Informar: Los operadores siguen laimagen y toman el control remoto cuando es necesario.

6. DOCUMENTACION A PRESENTAR

Antes de la instalacion, el contratista presentara para su aprobacion la ficha técnica del fabricante, las instrucciones de instalacion
y el plano de zonas.
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