KARTA KATALOGOWA PL

SYSTEMY ANTYDRONOWE I ROBOTYKA

D-DOG

L2 Warstwa

- Obserwacja i patrol

AUTONOMICZNY PATROL

Czworonozny robot patrolowy, ktéry wnosi kamery dzienne i nocne w martwe pola na poziomie gruntu
i raportuje do Panstwa centrum nadzoru.

KLUCZOWE KORZYSCI SPECYFIKACJA
01 Obejmuje martwe pola Platforma Czworonozny robot patrolowy
Dostarcza kamere w miejsca niewidoczne dla
kamery stacjonarnej. Nawigacja Autonomiczna, SLAM + LiDAR, omijanie
przeszkod
02  Patrol wdzien i w nocy . .
Autonomiczne obchody z omijaniem przeszkod i Zasieg operacyjny Do 10 km
cicha praca. Interfejs tadunku Do 15 kg
03 uzytecznego

Element systemu
Warstwa naziemna D-Fence SPECTRA, raportujaca
do Panstwa centrum nadzoru.

JAK TO DZIALA
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Mapowanie
Robot mapuje obiekt z wykorzystaniem SLAM i
LiDAR.

Patrol

Autonomicznie wykonuje obchod i omija przeszkody.

Obserwacja
Modut kamerowy przesyta obraz wideo w dzien iw
nocy.

Raportowanie

Operatorzy sledzg obraz i w razie potrzeby przejmuja

zdalne sterowanie.
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Yadunki uzyteczne

Swiadomosé sytuacyjna

Sterowanie

Modutowe: kamery (w tym dwuspektralna
PTZ), czujniki, anteny

360°, w dzien i w nocy; kamery
termowizyjne

Petne zdalne sterowanie; integracja z
systemami sterowania

Specyfikacja moze ulec zmianie bez uprzedzenia. Wydanie 10/2026 - 1/2



ZAPISY DO SPECYFIKACJI PRZETARGOWEJ

1. WYMAGANIA OGOLNE

Nalezy zastosowac system D-DOG produkcji D-FENCE Electronic Fencing and Security Systems Ltd. (certyfikowany system
zarzadzania jakoscig zgodny z IS0 9001:2015) lub zatwierdzony system réwnowazny, spetniajgcy wszystkie wymagania niniejszej
sekcji.

2. FUNKCJONALNOSC

Czworonozny robot patrolowy, ktory wnosi kamery dzienne i nocne w martwe pola na poziomie gruntu i raportuje do Panstwa
centrum nadzoru.

3. SYSTEM MUSI ZAPEWNIAC
o Autonomiczna nawigacja: SLAM + LiDAR.
o Omijanie przeszkod: Zaawansowane czujniki wykrywaja przeszkody, a robot je omija.
o Swiadomos¢ sytuacyjna 360°: W dzien i w nocy, z modutami kamer termowizyjnych.
o Niski poziom hatasu: Cicha praca umozliwiajgca dyskretne patrole.
o Modutowe wyposazenie: Kamery, czujniki i moduty komunikacyjne.
o Pracaw kazdym terenie: Wytrzymata konstrukcja przeznaczona do dtugotrwatej eksploatac;ji.

o Zdalne sterowanie: Petne zdalne sterowanie i integracja z systemami sterowania.

4. WYMAGANIA TECHNICZNE
o Platforma: Czworonozny robot patrolowy
o Nawigacja: Autonomiczna, SLAM + LiDAR, omijanie przeszkod
o Zasieg operacyjny: Do 10 km
o Interfejs tadunku uzytecznego: Do 15 kg
o kadunkiuzyteczne: Modutowe: kamery (w tym dwuspektralna PTZ), czujniki, anteny
o Swiadomosé sytuacyjna: 360°, w dzien i w nocy; kamery termowizyjne

o Sterowanie: Petne zdalne sterowanie; integracja z systemami sterowania

5. SEKWENCJA WYKRYWANIA
1. Mapowanie: Robot mapuje obiekt z wykorzystaniem SLAM i LiDAR.
2. Patrol: Autonomicznie wykonuje obchéd i omija przeszkody.
3. Obserwacja: Modut kamerowy przesyta obraz wideo w dzien i w nocy.

4. Raportowanie: Operatorzy sledzg obrazi w razie potrzeby przejmuja zdalne sterowanie.

6. DOKUMENTY DO PRZEDLOZENIA

Przed montazem wykonawca przedtozy do zatwierdzenia karte katalogowa producenta, instrukcje montazu oraz plan podziatu na
strefy.
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